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Budowa i przeznaczenie

MCX4D jest ekspanderem we/wy dedykowanym do obstugi 4 przejs¢ z czytnikami serii MCT (RS485).
Oproécz funkcji ekspandera we/wy, modut petni role dystrybutora zasilania oraz magistrali komunikacyjnej
RS485. Dla kazdego z obstugiwanych przejs¢ ekspander oferuje 2 wejscia, 2 wyjscia, interfejs RS485,
gtdbwne wyjscie zasilania 1,0A oraz pomocnicze wyjscie zasilania 0,2A. Wszystkie wyjscia ekspandera sg

zabezpieczone przed przecigzeniem. Ekspander MCX4D jest zasilany z zewnetrznego zasilacza 13,8VDC,

ktéry jest jednoczesnie zrédtem zasilania kontrolera dostepu, czytnikow, zamkdéw i innych elementéw
przejscia. Na kazde z obstugiwanych przej$¢ ekspander oferuje prad zasilania 1,2A. Ekspander
wspotpracuje z akumulatorem rezerwowym, ktory w zaleznosci od potrzeb moze byc¢ tadowany pragdem o
wartosci 0,3A, 0,6A lub 0,9A. Potgczenia elektryczne z modutem sg realizowane za posrednictwem
wyjmowanych zaciskow Srubowych, ktére utatwiajg wykonanie potgczen elektrycznych w czasie instalaciji

oraz serwisowania. Ekspander moze by¢ rowniez wykorzystany w instalacjach z czytnikami Wieganda lub

PRT. W takim przypadku czytniki te muszg by¢ podtaczone bezposrednio do kontrolera dostepu lub

ekspanderow oferujgcych interfejs komunikacyjny do tego rodzaju czytnikéw (np. MCX402DR, MCX102DR,

MCX16-NT). Wejscia i wyjscia ekspandera mogg by¢ skonfigurowane do dowolnych funkcji i wykorzystane

do innych celéw niz obstuga przejscia. Ekspander MCX4D oferowany jest, jako modut elektroniczny oraz
wchodzi w sktad zestawéw kontroli dostepu MC16-PAC-3-KIT i MC16-PAC-4-KIT.

Charakterystyka
e Dystrybucja zasilania do 4 przejs¢
e Dystrybucja magistrali komunikacyjnej do 4 przejs¢
o 8 wejs¢ NO/NC/EOL/2EOL/3EOL/DW
o 8 wyjs¢ tranzystorowych 12V/1,0A
e 4 wyjscia zasilania 12V/1,0A
e 4 wyjscia zasilania 12V/0,2A
¢ Interfejs RS485 do komunikacji z kontrolerem oraz czytnikami
e Zabezpieczenie przed gtebokim roztadowaniem akumulatora
¢ Raportowanie stanoéw zasilania do kontrolera dostepu
e tadowanie akumulatora prgdem 0,3A, 0,6A lub 0,9A
e Zasilanie z zewnetrznego zasilacza 13,8VDC
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Rys. 1 Ogdlna koncepcja wykorzystania ekspandera MCX4D
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Rys. 2 Przyktad wykorzystania ekspandera MCX4D: w systemie kontroli 4 przej$¢ (A) oraz 8 przejs¢ (B)
Zasilanie ekspandera

Ekspander MCX4D wymaga zasilania z zewnetrznego zasilacza 13,8V. Rekomenduje sie do tego celu
wykorzystanie zasilacza PS4D (Roger). Mozliwe jest rowniez zastosowanie innych typéw zasilaczy, o ile
bedg one gwarantowaty odpowiedni poziom napiecia i prgdu wyjsciowego. Mozliwe jest zasilanie wielu
ekspanderow MCX4D z jednego zasilacza. Ze wzgledu na znaczne poziomy pragddw zasilajgcych
potagczenie elektryczne pomiedzy ekspanderem i zasilaczem powinno by¢ mozliwie krotkie i wykonane
przewodem o odpowiednio duzym przekroju. Zasilacze serii PSxD (Roger) dostarczane sg z kompletem
przewodow dedykowanych do zasilania ekspandera (2 przewody 30cm/1mm?). W przypadku zasilania wielu
ekspanderow z jednego zasilacza potgczenia do kazdego z nich powinny by¢ wykonane przy pomocy
osobnych par przewoddw. Zasilanie ekspandera z obnizonego napiecia uniemozliwia petne natadowanie
akumulatora natomiast zasilanie ze zbyt duzego napiecia, moze by¢é powodem uszkodzenia akumulatora. W
przypadku, gdy ekspander zasilany jest ze zrédta napiecia posiadajgcego wtasne zasilanie awaryjne (np.
UPS) moze on by¢ zasilany z napiecia statego w zakresie 12-15V, lecz nie moze wtedy obstugiwacé
wiasnego akumulatora.

Uwaga: W przypadku gdy ekspander ma pracowac¢ z petng mocg wyjs¢ zasilajagcych oraz z maksymalnym
prgdem fadowania akumulatora (0,9A) nalezy go zasili¢ z zasilacza o pradzie nominalnym 6,0A lub
wiekszym (np. PS8D).
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Rys. 3 Przyktad zasilania 2 ekspanderéw MCX4D z wspdlnego zasilacza

Obstuga akumulatora

Ekspander umozliwia tadowanie akumulatora prgdem o wartosci 0,3A, 0,6A lub 0,9A i do poziomu napiecia
z ktérego jest on zasilany (nominalnie 13,8V). Wybér pradu tadowania przeprowadza sie przy pomocy
zworek. W przypadku, gdy napiecie na akumulatorze spadnie do poziomu ok. 10V nastepuje jego
odtgczenie od modutu. Ponowne przytgczenie akumulatora moze nastgpi¢ dopiero po powrocie zasilania
zewnetrznego 13,8V. Przy zatozeniu wymogu natadowania akumulatora do poziomu 80% w czasie 24h
(zgodnie z normg PN-EN 6083901101), nalezy przyja¢ nastepujgce wartosci pradu tadowania:

e 0,3A dla akumulatora 7Ah
e 0,6A dla akumulatora 17Ah
e 0,9A dla akumulatora 24Ah
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Dystrybucja magistrali komunikacyjnej

Ekspander jest urzagdzeniem adresowalnym i musi by¢ podtgczony do magistrali komunikacyjnej RS485
kontrolera dostepu. Magistrala RS485, do ktdrej podtgczony jest ekspander jest rozprowadzana do kazdego
z obstugiwanych przejs¢. Przed podtgczeniem ekspandera do magistrali nalezy nada¢ mu adres. Kazdy z
czytnikdw podtaczony do ekspandera powinien by¢ zaadresowany w ten sposéb, aby nie wywotywat kolizji z
innym adresowalnymi urzgdzeniami. Programowanie adresu ekspandera przeprowadza sie w trybie
konfiguracji niskopoziomowej realizowanej za posrednictwem programu RogerVDM lub manualnie, w
trakcie procedury resetu pamieci.
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Rys. 4 Rozprowadzenie magistrali komunikacyjnej do czytnikéw

Wyjscia LCK i BELL

Linie wyjsciowe LCK i BELL sg wyjSciami tranzystorowymi. Kazda z nich umozliwia sterowanie obcigzeniem
15V/1,0A. W typowym scenariuszu obstugi przejscia linia LCK jest przeznaczona do sterowania zamkiem
natomiast linia BELL do sterowania sygnalizatorem stanéw alarmowych oraz dzwonka. W zaleznosci od
potrzeb, linie te mogg by¢ réwniez zaprogramowane do innych funkcji w systemie. Konfigurowanie funkcji
wyj$¢ przeprowadza sie z poziomu aplikacji zarzgdzajgcej VISO.

Wyjscia moga mieé Polaryzacje normalng lub Polaryzacje odwrotng. Gdy wyjscie posiada polaryzacje
normalng to w stanie wytgczenia reprezentuje stan wysokiej impedancji a w stanie wyzwolenia, zwiera
dotgczony do niej potencjat z minusem zasilania. Gdy wejscie posiada polaryzacje odwrotng, w stanie
normalnym zwiera dofgczony do niego potencjat do masy natomiast w stanie zatgczenia reprezentuje stan
wysokiej impedancji. Konfigurowanie polaryzacji wyjs¢ jest realizowane w trybie konfiguracji
niskopoziomowej, ktérg wykonuje sie z poziomu programu RogerVDM. Domysinie, wyjscia posiadajg
Polaryzacje normalng.

Wejécia DC i DR
Linie DC i DR sa wejsciami parametrycznymi, ktére mozna skonfigurowac, jako wejscia NO, NC, EOL,
2EOL, 3EOL oraz DW (Double Wiring). Dla linii wejsciowych mozliwe jest rowniez okreslenie czasu reakgc;ji,
ktéry definiuje minimalny czas trwania impulsu, ktéry zostanie zakwalifikowany, jako zmiana stanu linii.

Konfigurowanie elektrycznych parametrow wejs¢ jest realizowane w trybie konfiguracji niskopoziomowej,
ktérg wykonuje sie z poziomu programu RogerVDM.

Wejscia mogg by¢ skonfigurowane do dowolnych funkcji w systemie. W typowym scenariuszu obstugi
przejscia linia DC jest przeznaczona do podigczenia czujnika otwarcia drzwi natomiast linia DR do
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podtgczenia przycisku wyjscia. Konfigurowanie funkcji wejsé przeprowadza sie z poziomu aplikacji
zarzadzajacej VISO. Ustawienia domy$ine (fabryczne) linii:

o Wejscie DC: NC/50ms
o Wejscie DR: NO/50ms

Wyjscie zasilania VDR

Wyijscie zasilania VDR przeznaczone jest do zasilania zamka, sygnalizatora i pozostatych elementéw
przejscia. Zacisk VDR+ podaje plus zasilania i jest zabezpieczony bezpiecznikiem elektronicznym 1,0A.
Zacisk VDR- podaje minus zasilania i jest wewnetrznie zwarty z masa zasilania (GND). Przy zacisku VDR+
umieszczony jest zielony wskaznik LED ktérego $wiecenie sygnalizuje obecnos$é napigcia na tym wyjsciu.

Wyjscie zasilania TML

Woyjscie zasilania TML przeznaczone jest do zasilania czytnikéw obstugujgcych przejscie. Zacisk TML+
podaje plus zasilania i jest zabezpieczony bezpiecznikiem elektronicznym 0,2A. Zacisk TML- podaje minus
zasilania i jest wewnetrznie zwarty z masg zasilania (GND). Przy zacisku TML+ umieszczony jest zielony
wskaznik LED ktérego swiecenie sygnalizuje obecno$¢ napiecia na tym wyjsciu.

Wyijscie zasilania VOUT

Wyjscie zasilania VOUT przeznaczone jest do zasilania dodatkowych modutéw elektronicznych. W
szczegolnosci moze by¢ wykorzystane do zasilania kontrolera dostepu, do ktérego ekspander jest
podtagczony. Zacisk VOUT+ podaje plus zasilania i jest zabezpieczony bezpiecznikiem elektronicznym 0,2A.
Zacisk VOUT- podaje minus zasilania i jest wewnetrznie zwarty z masg zasilania (GND). Przy zacisku
VOUT+ umieszczony jest zielony wskaznik LED ktérego swiecenie sygnalizuje obecnos¢ napiecia na tym
wyjSciu.

Uwaga: Gdy kontroler jest zasilany z ekspandera nie moze by¢ jednoczesnie zasilany z transformatora ani
obstugiwaé wlasnego akumulatora.

Wyijscie zasilania AUX

Wyjscie zasilania AUX przeznaczone jest do zasilania dodatkowych modutéw elektronicznych. Zacisk AUX+
podaje plus zasilania i jest zabezpieczony bezpiecznikiem elektronicznym 0,2A. Zacisk AUX- podaje minus
zasilania i jest wewnetrznie zwarty z masg zasilania (GND). Przy zacisku AUX+ umieszczony jest zielony
wskaznik LED ktérego Swiecenie sygnalizuje obecnos¢ napiecia na tym wyjsciu.

Obstuga przejscia

Ekspander umozliwia rozprowadzenie zasilania oraz magistrali komunikacyjnej do 4 przejs¢. Na kazde z
obstugiwanych przej$¢é modut udostepnia wyjscie zasilania 1,0A (zaciski VDR+ i VDR-), wyjscie zasilania
0,2A (zaciski TML+ i TML-), dwie linie komunikacyjne (zaciski RS485 A i B) oraz 2 programowalne wejscia
(DR i DC) i 2 programowalne wyjscia (LCK i BELL). Wyj$cie zasilania 1,0A przeznaczone jest do zasilania
zamka i innych elementow przejscia (np. sygnalizatora). Wyjscie zasilania 0,2A przeznaczone jest do
zasilania terminali dostepu. Wystgpienie zwarcia na wyjsciach zasilajgcych lub zaciskach magistrali
komunikacyjnej, nie zaktéca dziatania pozostatych przejs¢. Na rysunku ponizej przedstawiono typowy
sposéb obstugi przej$cia dwustronnego przy pomocy ekspandera MCX4D. Przejécie jest zasilane z
ekspandera i zawiera nastepujgce skfadniki:

2 czytniki MCTxx (RS485)
Zamek elektryczny 12vDC
Sygnalizator 12VDC
Czujnik otwarcia

Przycisk wyjscia

6/17

roger



Instrukcja obstugi MCX4D.doc

MCX4D

A
B
TML+

TML-
VDR+

LCK
BELL

DC
DR
VDR

|

=
(3]
~
®

(m]
(m]

0oooo
00000

z
2]
%

(]
(]

00oooo
00000

+H2v

+12V

GND

+12V

GND

+12VE

rcdr284

Rys. 5 Typowy scenariusz obstugi przejscia dwustronnego z czytnikami MCT

Podtaczenie ekspandera do kontrolera dostepu

Kontroler moze by¢ zasilany z osobnego transformatora i by¢ wyposazony w swoéj wtasny akumulator lub,
jak to jest przedstawione na rysunku ponizej, z wyjscia VOUT ekspandera. W przedstawionym rozwigzaniu
zaréwno kontroler jak i przejscia sg zasilane z ekspandera. W przypadku, gdy kontroler jest zasilany z
transformatora sieciowego i obstuguje swéj wtasny akumulator nalezy zewrzeé mase zasilania kontrolera
(zacisk AUX-) z masg zasilania ekspandera (zacisk VOUT-) przy pomocy przewodu sygnatowego o

dowolnie matym przekroju.
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Podtaczenie grupy ekspanderéw do kontrolera dostepu

Na rysunku ponizej przedstawiono przyktadowy sposéb potgczenia wielu ekspanderow MCX4D w system
obstugiwany z poziomu jednego wieloprzejsciowego kontrolera dostepu. W prezentowanym ponizej
przyktadzie kontroler wspotpracuje z 3 ekspanderami. W ogdéinym przypadku do kontrolera mozna
podtgczy¢ tyle ekspanderow ile jest wolnych adreséw na jego magistrali RS485. Kazdy z ekspanderow
MCX4D moze posiada¢ swoj niezalezny akumulator oraz by¢ zasilany z osobnego zasilacza sieciowego.
Mozliwe jest réwniez uzycie zasilaczy o wiekszej mocy i zasilanie 2 lub wiecej ekspanderéw ze wspodlnego
zasilacza 13,8VDC. W prezentowanym przyktadzie kontroler jest zasilany z ekspandera.
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Rys. 7 Sposob podtgczenia grupy 3 ekspanderow MCX4D do kontrolera dostepu
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Parametry konfiguracyjne
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Ponizej przedstawiono zestaw nastaw konfiguracyjnych ekspandera MCX4D. Wszystkie, wymienione
ponizej nastawy programuje sie z programu RogerVDM w trakcie niskopoziomowej konfiguracji urzgdzenia.

Uwaga: Adres ekspandera mozna réwniez zaprogramowa¢ manualnie bez uzycia komputera w trakcie

procedury resetu pamieci.

Nastawy konfiguracyjne ekspandera MCX4D

Kod | Nazwa

Funkcja

Komunikacja

101 | Adres RS485

Parametr okresla adres urzgdzenia na magistrali RS485. Zakres
wartosci: 100-115

106 | Opdznienie sygnalizacji braku

komunikacji [s]

Parametr okresla opdznienie, po jakim urzgdzenie zacznie
sygnalizowac¢ brak komunikacji z kontrolerem. Zakres wartosci: 0-
64s. Wartos¢ 0 wytgcza opdznienie

Typy wejsé

210 | Typ wejscia DC1

Parametr okresla topologie linii wejsciowej. Zakres wartosci: 1 —
NO; 2 — NC; 3— EOL/NO; 4 — EOL/NC; 5 — 2EOL/NO; 6 —
2EOL/NC; 7 — 3EOL/NO; 8 — 3EOL/NC; 9 — 3EOL/DWI/NO; 10 -
3EOL/DW/NC; 11 — Analogowe

211 | Typ wejscia DR1 jw.
212 | Typ wejscia DC2 jw.
213 | Typ wejscia DR2 jw.
214 | Typ wejscia DC3 jw.
215 | Typ wejscia DR3 jw.
216 | Typ wejscia DC4 jw.
217 | Typ wejscia DR4 jw.

Rezystory parametryzujace

200 | Rezystor parametryzujacy:

Parametr okresla wartos¢ rezystora parametryzujgcego. Zakres

TAMPER wartosci: 1k; 1,2k; 1,5k; 1,8k; 2,2k; 2,7k; 3,3k; 3,9k; 4,7k; 5,6k;
6,8k; 8,2k; 10k; 12k
201 | Rezystor parametryzujacy: jw.
Alarm_A
202 | Rezystor parametryzujacy: jw.

Alarm_B

Czasy reakcji wejs¢

251 | Czas reakcji wejscia DC1

Parametr okresla minimalny czas trwania impulsu w [ms]
wymaganego, aby wyzwoli¢ linie wejsciowg

252 | Czas reakcji wejscia DR1 jw.
253 | Czas reakcji wejscia DC2 jw.
254 | Czas reakcji wejscia DR2 jw.
255 | Czas reakcji wejscia DC3 jw.
256 | Czas reakcji wejscia DR3 jw.
257 | Czas reakcji wejscia DC4 jw.
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258 | Czas reakcji wejscia DR4 jw.

Polaryzacja wyjs¢

150 | Polaryzacja wyjscia LCK1 Parametr okresla polaryzacije linii wyjsciowej LCK1. Gdy jest
ustawiona jest Polaryzacja normalna, wyjscie w stanie aktywnym
pozostaje w stanie wysokiej impedancji, natomiast w stanie
zatgczenia zwiera dotgczony do niego potencjat do masy
zasilania. Gdy jest ustawiona Polaryzacja odwrécona w stanie
wylgczenia wyjécie w stanie wytgczenia jest zwarte do masy i
przechodzi do stanu wysokiej impedancji w stanie zatgczenia.
Zakres wartosci: 0 — Polaryzacja normalna (domysina); 1 —
Polaryzacja odwrotna

151 | Polaryzacja wyjscia BELL1 jw.

152 | Polaryzacja wyjscia LCK2 jw.

153 | Polaryzacja wyj$cia BELL2 jw.

154 | Polaryzacja wyjscia LCK3 jw.

155 | Polaryzacja wyj$cia BELL3 jw.

156 | Polaryzacja wyjscia LCK4 jw.

157 | Polaryzacja wyj$cia BELL4 jw.

Komentarze

500 | Komentarz do obiektu DEV Dowolny tekst, ktory potem pojawi sie w programie
zarzgdzajgcym systemem i ktérego celem jest utatwienie
identyfikacji urzgdzenia.

501 | Komentarz do wewnetrznego jw.

zasilacza ekspandera PWR

Komentarze do linii wejsciowych

601 | Komentarz do wejscia DC1 jw.

602 | Komentarz do wejscia DR1 jw.

603 | Komentarz do wejscia DC2 jw.

604 | Komentarz do wejscia DR2 jw.

605 | Komentarz do wejscia DC3 jw.

606 | Komentarz do wejscia DR3 jw.

607 | Komentarz do wejscia DC4 jw.

608 | Komentarz do wejscia DR4 jw.

Komentarze do linii wyjsciowych

651 | Komentarz do wyjscia LCK1 jw.

652 | Komentarz do wyjscia BELL1 jw.

653 | Komentarz do wyjscia LCK2 jw.

654 | Komentarz do wyjscia BELL2 | jw.

655 | Komentarz do wyjscia LCK3 jw.

656 | Komentarz do wyjscia BELL3 | jw.

657 | Komentarz do wyjscia LCK4 jw.

658 | Komentarz do wyjscia BELL4 | jw.

10/17

roger




Instrukcja obstugi MCX4D.doc

Konfiguracja urzadzenia

2018-07-20

Programowanie nastaw konfiguracyjnych ekspandera przeprowadza sie w trybie konfiguracji
niskopoziomowej za posrednictwem programu RogerVDM. Adres ekspandera mozna tez zaprogramowac
bez uzycia komputera w trakcie procedury resetu pamieci.
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Rys. 8 Sposoéb podtaczenia ekspandera do interfejsu RUD-1 w celu konfiguracji

Reset pamieci:

o Wylgcz zasilanie
Umies¢ zworke na kontaktach MEM

Zatgcz zasilanie

Wykonaj mostek pomiedzy zaciskami LCK1 i DC1

Po zatgczeniu zasilania LED AC zacznie szybko pulsowacd
Usuh potgczenie pomiedzy zaciskami LCK1 i DC1

e Zliczaj migniecia wskaznika LED AC, w momencie, gdy ilos¢ mignie¢ bedzie odpowiadata
adresowi, ktory chcesz ustawi¢ zasilanie przyciénij przycisk RES

e Usun zworke z kontaktow MEM

e Przycisnij przycisk RES, urzadzenie wyjdzie z Trybu serwisowego i przejdzie do Trybu

normalnego z domyslnymi nastawami konfiguracyjnymi i nowym adresem

Zasady kodowania przy manualnym programowania adresu

llo$¢ mignieé wskaznika LED AC

Adres RS485

1
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102
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104

105
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12 112
13 113
14 114
15 115
16 100

Uwaga: Aby zaprogramowac¢ adres ,100” odczekaj na 16 bty$nie¢ wskaznika LED AC. Po 16 mignieciu
LED AC i LED RUN zapalg sie na state, usun zworke z kontaktéw MEM i przycisnij na chwile przycisk
RES. Urzadzenie przejdzie do Trybu normalnego z domysinymi nastawami konfiguracyjnymi i nowym

adresem.

Konfiguracja niskopoziomowa z poziomu programu RogerVDM:

e Podtgcz ekspander do interfejsu RUD-1 zgodnie z Rys. 8

o Zatéz zworke na kontakty MEM

e Przyciénij na chwile przycisk RES, urzadzenie wejdzie do Trybu serwisowego i zacznie
pulsowa¢ wskaznik LED RUN

e Uruchom program RogerVDM

e Z poziomu menu Urzgdzenie/Potgcz wybierz wtasciwe urzadzenie oraz jego wersje i kliknij
Potgcz

e Po uzyskaniu potgczenia program pobierze i wyswietli na ekranie biezgce ustawienia
ekspandera

e Skonfiguruj nastawy konfiguracyjne stosownie do potrzeb
Kliknij Przeélij w celu zaprogramowania nowych ustawien
Kliknij Zapisz w celu zapisania ustawien w pliku na dysku
Z poziomu menu Urzgdzenie wybierz opcje Rozigcz
Usunh zworke z kontaktow MEM

e Przyciénij przycisk RES, urzadzenie wyjdzie z Trybu serwisowego i przejdzie do Trybu
normalnego z howo-zaprogramowanymi nastawami konfiguracyjnymi

Po zakonczeniu konfiguracji niskopoziomowej ekspander moze by¢ podtaczony do kontrolera dostepu i
skonfigurowany w zakresie logiki funkcjonalnej z poziomu programu VISO zarzgdzajgcego systemem
kontroli dostepu.
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Aktualizacja oprogramowania

Aktualizacje oprogramowania firmowego ekspandera (tzw. fleszowanie) przeprowadza sie z poziomu
programu RogerVDM i z uzyciem interfejsu komunikacyjnego RUD-1. Plik z aktualnym firmware dostepny

jest na stronie www.roger.pl

Procedura aktualizacji oprogramowania:

Podtacz czytnik do interfejsu RUD-1 zgodnie z Rys. 9
Zatéz zworke na kontakty FDM
Przycisnij na chwile przycisk RES
Uruchom program RogerVDM
Wybierz polecenie: Narzedzia -> Aktualizuj oprogramowanie
o \Wskaz typ urzadzenia i port komunikacyjny, pod ktérym zainstalowat si¢ RUD-1 oraz Sciezke
dostepu do pliku firmware (*.hex)
e Kliknij Aktualizuj i postepuj zgodnie z komunikatami na ekranie
e Po zakonczeniu aktualizacji usun zworke z kontaktow FDM i przycisnij na chwile przycisk RES

Uwaga: Kazdorazowo po wgraniu oprogramowania nalezy przeprowadzi¢ konfiguracje urzadzenia z
poziomu programu RogerVDM lub przeprowadzi¢ procedure resetu pamieci i ustawi¢ manualnie adres

urzgdzenia.

RUD-1

z

E z

H
5 nes
s a0
<|@ PT=]
™ 2
EEE o O
CHARGE

BAT+
BAT-
VIN+
VIN-
AUX+
AUX-
VOUT+
VOUT-

MCX4D

redr284

Rys. 9 Sposdb podtgczenia ekspandera do interfejsu RUD-1 w celu aktualizacji oprogramowania
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Instalacja

Modut powinien by¢ zainstalowany wewnatrz obudowy instalacyjnej wyposazonej w szyne DIN. Wszelkie
potgczenia elektryczne nalezy wykonac¢ przy braku napie¢ na przewodach podigczeniowych i przy braku
napiecia zasilajgcego. Opcjonalnie, po zdemontowaniu klipséw mocujgcych modut na szynie DIN moze on
by¢ zamontowany na ptaskiej powierzchni. Zalecane jest, aby modut byt zamontowany w tej samej
obudowie, w ktorej znajduje sie zasilacz. Przewody zasilajgce modut muszg mie¢ odpowiedni duzg srednice
tak, aby w warunkach znamionowego obcigzenia spadek napiecia na przewodach zasilajgcych nie
przekraczat poziomu 200mV. Rekomenduje sie uzycie przewodéw o przekroju nie mniejszym niz 1mm?i
dtugosci do 30 cm. Przewody takie dostarczane sg w komplecie z zasilaczami serii PSxD. Przed
podtgczeniem ekspandera do kontrolera dostepu nalezy nada¢ mu adres i ewentualnie skonfigurowac jego
inne nastawy konfiguracyjne. Konfigurowanie ekspandera przeprowadza sie w trakcie konfiguraciji
niskopoziomowej realizowanej za posrednictwem programu RogerVDM. Domyslnie, fabrycznie nowe
urzadzenie posiada adres 100.
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Rys. 10 Widok modutu elektronicznego ekspandera MCX4D

Ustawienie pradu tadowania akumulatora

900mA

300mA H
300maA t adowanie 300 mA. Zalecane dla akumulatora 12V/7Ah

300maA tadowanie 600 mA. Zalecane dla akumulatora 12V/17Ah
oD

900mA

:ggm tadowanie 900 mA. Zalecane dla akumulatora 12V/24Ah

900mA
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Sygnalizacja LED

ACL =

RUN O W Trybie normalnym Swiecenie wskaznika oznacza brak zasilania zewnetrznego. W
o= trakcie Resetu pamieci wskaznik ten jest wykorzystywany do programowania adresu.
$§§' = Pojedynczy btysk co 4s: Tryb normalny
=]
RXD & Miga szybko: Tryb serwisowy
Miga wolno (0,5s/0,5s): Brak komunikacji z kontrolerem
Miga bardzo wolno (1s/1s): Btad pamieci konfiguraciji
RON B Transmisja danych do kontrolera
TXD ==
RXD O
RON B Odbiér danych z kontrolera
TXD O
RXD =

Opis zaciskow podtaczeniowych

Nazwa Funkcja

BAT+ Dodani zacisk akumulatora

BAT- Ujemny zacisk akumulatora

VOUT+ Dodania biegun wyjscia zasilania 13,8VDC/0,2A
VOUT- Ujemny biegun wyj$cia zasilania 13,8VDC/0,2A
AUX+ Dodania biegun wyjscia zasilania 13,8VDC/0,2A
AUX- Ujemny biegun wyjscia zasilania 13,8VDC/0,2A
VIN+ Dodatni biegun wejscia zasilania 13,8VDC

VIN- Ujemny biegun wejscia zasilania 13,8VDC

A Wejscie magistrali komunikacyjnej RS485, linia A
B Wejscie magistrali komunikacyjnej RS485, linia B

Uwaga: Zaciski opisane ponizej wystepujg 4-krotnie, osobno dla kazdego obstugiwanego przejscia.
Wskaznik ,x” w symbolu zacisku wskazuje numer przejscia (1-4).

VDRx+ Dodatni biegun wyjscia zasilania przejscia 13,8VDC/1,0A.
VDRx- Ujemny biegun wyjscia zasilania przej$cia 13,8VDC/1,0A.
TMLx+ Dodani biegun wyjscia zasilania czytnikow13,8VDC/0,2A.
TMLx- Ujemny biegun wyjscia zasilania czytnikéw 13,8VDC/0,2A.
Ax Wyijscie magistrali komunikacyjnej RS485 do czytnika, linia A
Bx Wyijscie magistrali komunikacyjnej RS485 do czytnika, linia B
LCKXx Pierwsze wyjscie tranzystorowe

BELLXx Drugie wyjscie tranzystorowe

DCx Pierwsze wejscie parametryczne

DRx Drugie wejscie parametryczne

15/17
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Dane techniczne

2018-07-20

Parametr

Wartos¢

Zasilanie

13,8VDC +/- 100mV (z obstugg akumulatora)
11-15VDC (bez obstugi akumulatora)

Prad zasilania

Ekspander: 50mA

Ekspander przy maksymalnym obcigzeniu wyjs¢
zasilajgcych oraz maks. prgdzie tadowania
akumulatora: 6,0A

Wyjscie zasilania og6lnego
przeznaczenia VOUT

13,8VDC/0,2A; zabezpieczenie przed przecigzeniem

Wyjscie zasilania ogéinego
przeznaczenia AUX

13,8VDC/0,2A; zabezpieczenie przed przecigzeniem

Woyjscia zasilania przej$cia VDR1-4

13,8VDC/1,0A; zabezpieczenie przed przecigzeniem

Wyjscia zasilania czytnikow TML1-4

13,8VDC/0,2A; zabezpieczenie przed przecigzeniem

Prad tadowania akumulatora

Konfigurowalny: 0,3A; 0,6A; 0,9A

Napiecie odciecia akumulatora Ok. 10,0V
Odlegtosc¢ od kontrolera Maks. 1200m
Odlegtosc¢ od czytnika Maks. 150m

Klasa srodowiskowa

Klasa |, warunki wewnetrzne, temp. +5°C - +40°C,
wilgotnos¢ wzgledna: 10..95% (bez kondensacji)

Wymiary 115 x 80 mm
Waga 859
Certyfikaty CE

Oznaczenia handlowe

Hi

Produkt Opis
MCX4D Ekspander we/wy
storia produktu
Wersja Data Opis
MCX4D v1.0 10/2017 Pierwsza komercyjna wersja produktu

roger
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Symbol ten umieszczony na produkcie lub opakowaniu oznacza, ze tego
produktu nie nalezy wyrzucac razem z innymi odpadami gdyz moze to
spowodowac negatywne skutki dla srodowiska i zdrowia ludzi. Uzytkownik
jest odpowiedzialny za dostarczenie zuzytego sprzetu do wyznaczonego
punktu gromadzenia zuzytych urzgdzen elektrycznych i elektronicznych.
Szczegotowe informacje na temat recyklingu mozna uzyskaé u
odpowiednich wiadz lokalnych, w przedsiebiorstwie zajmujgcym sie
usuwaniem odpadéw lub w miejscu zakupu produktu. Gromadzenie
osobno i recykling tego typu odpadéw przyczynia sie do ochrony zasobéw
naturalnych i jest bezpieczny dla zdrowia i Srodowiska naturalnego. Masa
sprzetu podana jest w instrukcji obstugi produktu.

Kontakt:
Roger sp. zo0.0. sp.k.
82-400 Sztum
Gosciszewo 59
Tel.: +48 55 272 0132
Faks: +48 55 272 0133
Pomoc tech.: +48 55 267 0126
Pomoc tech. (GSM): +48 664 294 087
E-mail: biuro@roger.pl
Web: www.roger.pl
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