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Sterownik radiowy RXH-1K umozliwia zdalne sterowanie urzgdzeniami elektrycznymi przy
pomocy nadajnikéw radiowych (pilotow). Moze wspétpracowaé maksymalnie z 40 pilotami.
Obstuguje wytacznie piloty 433 MHz produkowane przez firme SATEL.
Konstrukcja sterownika radiowego oparta jest o podzespoty firmy Microchip Technology Inc.,
wykorzystujgce w transmisji miedzy nadajnikiem i odbiornikiem dynamicznie zmieniany kod
w technologii KEELOQ®. Takie rozwigzanie zapewnia zaréwno bezpieczenstwo uzytkowania,
jak i odpornos¢ na przypadkowe sygnaty sterujgce, pochodzgce z innych urzadzen.
Wspotprace sterownika z systemami alarmowymi utatwiajg wejscia informujgce o stanie
systemu. Dzieki nim mozliwe jest tatwe zorganizowanie sygnalizacji zataczenia / wytaczenia
czuwania oraz kasowania alarmu.

1. Opis ptytki elektroniki
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Rys. 1. Widok ptytki sterownika radiowego RXH-1K.

Objasnienia do rysunku 1:

— odbiornik heterodynowy o wysokiej czuto$ci odporny na sygnaty zaktécajace;
— dioda LED;

— kotki do programowania trybu pracy przekaznika,

przycisk programowania;

— antena;

— styk sabotazowy;

— przekaznik.
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Opis zaciskow:

AR - wejscie sygnatu informujgcego o stanie systemu alarmowego (czuwanie / brak
czuwania);

AL - wejscie sygnatu informujgcego o alarmie;

LV — wyjscie sygnalizacji niskiego napiecia baterii w pilocie (OC); wyjscie uaktywnia sie

po wykryciu przez sterownik niskiego napiecia baterii w pilocie i dziata do momentu
uzycia pilota z dobrg baterig (moze stuzy¢ np. do zgtoszenia awarii w systemie
alarmowym);

SS - wyjscie sterujgce sygnalizatorem (OC);

+12V — wejscie napiecia zasilajacego (napiecie state od 9 V do 16 V);

COM — masa,

C — zacisk wspolny przekaznika;
NC — zacisk rozwierany przekaznika;
NO - zacisk zwierany przekaznika;

TMP — zaciski styku sabotazowego.

Dwukolorowa dioda LED wskazuje stan pracy modutu i pomaga zaprogramowac parametry

sterownika:

e Swieci na zielono — normalny tryb pracy;

e Swieci na czerwono — odbieranie sygnatu z pilota w normalnym trybie pracy;

e miga na zielono — oczekiwanie na pierwsze nacisniecie przycisku w pilocie podczas
wprowadzania nowego pilota do pamieci sterownika;

e Mmiga na czerwono:

— oczekiwanie na drugie nacisniecie przycisku w pilocie podczas wprowadzania howego
pilota do pamieci sterownika;

— bateria w pilocie jest wyczerpana (po nacisnieciu przycisku w pilocie w normalnym
trybie pracy);

— kasowanie pamieci sterownika;

e miga na przemian na czerwono i zielono — programowanie czasu zatgczenia
monostabilnego przekaznika.

Przycisk PROGRAM pozwala na:

e wprowadzenie pilotow do pamieci sterownika;

e zaprogramowanie czasu przetgczenia trybu monostabilnego przekaznika;
e skasowanie pamieci sterownika.

2. Montaz

Pitytka elektroniki sterownika radiowego zawiera elementy elektroniczne wrazliwe na
wytadowania elektrostatyczne. Dlatego przed montazem nalezy je roztadowaé, a w czasie
montazu unika¢ dotykania elementéw na ptytce elektroniki.

Sterownik radiowy RXH-1K oferowany jest w plastikowe] obudowie. Przy jej zamykaniu
nalezy zwrocic¢ szczegblng uwage, aby nie wcisng¢ kablami przycisku programowania.
Zaleca sie uzywanie w pilotach baterii przewidzianych do uzytkowania przez producenta.
Konieczna jest okresowa kontrola stanu baterii (np. przez obserwacje sposobu swiecenia
diody LED na ptytce odbiornika podczas naciskania przycisku pilota) i w razie potrzeby
wymiana zuzytych baterii na nowe.

Uwagi:
e Zuzytych baterii nie wolno wyrzucac, nalezy z nimi postepowac w sposob zgodny

z obowigzujgcymi przepisami Dyrektywy Unii Europejskiej 91/157/EEC i 93/86/EEC.

e Nie wolno ingerowac w konstrukcje bgadz przeprowadzac samodzielnych napraw. Dotyczy
to w szczegdlnosci dokonywania zmian podzespofow i elementow.
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3. Programowanie

Do programowania sterownika radiowego RXH-1K stuzy przycisk programowania na ptytce
elektroniki. Sterownik obstugiwany jest kazdym przyciskiem pilota.

3.1 Dodawanie pilotéw

W celu dodania pilotéw do pamieci sterownika nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:
1. Nacisnag¢ przycisk PROGRAM — dioda LED na ptytce odbiornika zacznie migac na zielono.
2. Nacisng¢ dowolny przycisk pilota — dioda LED zacznie miga¢ na czerwono.

3. Nacisng¢ ponownie ten sam przycisk pilota — dioda LED zacznie jednostajnie $wieci¢
na zielono. Oznacza to, ze pilot zostat wprowadzony do pamieci.

Uwaga: Jezeli pamiec sterownika jest juz zapetniona lub pilot jest nieprawidtowy (innego
producenta), to po pierwszym nacisnieciu przycisku pilota, sterownik powrdoci do
zwyktego stanu.

3.2 Usuwanie pilotow

Usuniecie pilota z pamieci sterownika jest mozliwe jedynie poprzez skasowanie zawartosci

catej pamieci sterownika. W tym celu nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

1. Nacisnac i przytrzymac przycisk PROGRAM do chwili, kiedy dioda LED zmieni na chwile
kolor swiecenia na czerwony (nastgpi to po ok. 3 sekundach).

2. Pusci¢ na moment przycisk PROGRAM, po czym ponownie go nacisng¢ i przytrzymac¢ do
chwili, kiedy dioda LED zacznie miga¢ w kolorze czerwonym (nastgpi to po ok. 3
sekundach). W ten sposob sygnalizowane jest kasowanie pamieci sterownika.

Kiedy dioda ponownie zacznie jednostajnie Swieci¢ w kolorze zielonym, sterownik jest

gotowy do programowania nowych pilotow.

3.3 Programowanie trybu pracy przekaznikéw

Przekaznik moze pracowa¢ w jednym z trzech trybéw, w zaleznosci od umiejscowienia
zworki na kotkach.
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tryb bistabilny
zworka zdjeta

tryb monostabilny
zworka na dwoch kotkach
Z lewej strony

tryb impulsowy
zworka na dwoch kotkach
Z prawej strony

Rys. 2. Ustawienie trybu pracy na kotkach.

Tryb bistabilny (patrz: rys. 2) — kazde nacisniecie przycisku pilota przetgcza stan
przekaznika na przeciwny.

Tryb monostabilny (patrz: rys. 2) — przekaznik zatgczany jest na zaprogramowany czas.
Tryb impulsowy (patrz: rys. 2) — przekaznik zatgczany jest na czas przycisniecia przycisku
pilota. Po 30 sekundach naciskania przycisku, pilot przestaje nadawaé, co chroni baterie
przed roztadowaniem.
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3.3.1 Programowanie czasu zataczenia trybu monostabilnego

Fabrycznie czas zatgczenia trybu monostabilnego zaprogramowany jest na 5 sekund.
Uzytkownik moze go zmieni¢ wybierajgc warto$¢ z zakresu od 1 do 255 sekund.

W celu wprowadzenia nowego czasu zatgczenia trybu monostabilnego przekaznika nalezy:
1. Nacisng¢ dwukrotnie przycisk PROGRAM — dioda LED zgasnie.

2. Nacisng¢ dowolny przycisk pilota — dioda LED zacznie miga¢ na przemian na zielono
| czerwono.

3. Po odmierzeniu zgdanego czasu nacisng¢ ponownie ten sam przycisk pilota — dioda LED
zacznie jednostajnie swieci¢ na zielono.

4. Wspotpraca z systemem alarmowym

Przy pomocy przyciskow pilota mozna zatgczy¢ / wytaczy¢ czuwanie systemu alarmowego
lub wywota¢ / skasowacC alarm. W tym celu nalezy podtaczy¢ zaciski przekaznika
do odpowiednio zaprogramowanego wejscia centrali alarmowe;j.

Wyijscie SS sterownika moze sygnalizowaé zatgczenie czuwania / wytgczenie czuwania
/ wylaczenie czuwania i skasowanie alarmu przy pomocy pilota. W celu uzyskania takiej
sygnalizacji nalezy podtagczy¢ do wejs¢ AR i AL odpowiednio zaprogramowane wyjscia
centrali alarmowej (do wejscia AR wyjscie informujgce o czuwaniu, a do wejscia AL wyjscie
sygnalizujgce alarm do skasowania). Wejscia AR i AL sg kontrolowane przez 4 sekundy
od momentu uzycia pilota. JeSli w tym czasie nastgpi zmiana stanu wej$¢, wyjscie SS
zostanie zwarte do masy na czas impulsu (0,16 sekundy). Liczba impulsoéw identyfikuje
zdarzenie:

e 1 impuls — zatgczenie czuwania;
e 2 impulsy — wytgczenie czuwania;
e 4 impulsy — wytgczenie czuwania i skasowanie alarmu.

Wyjscie SS moze by¢é wykorzystywane np. do sterowania sygnalizatorem. Dopuszczalne
obcigzenie wyjscia SS wynosi 500 mA.

W przedstawionym na rysunku 3 przyktadzie sterowanie czuwaniem centrali odbywa sie przy
pomocy przyciskéw pilota. Przekaznik pracuje w trybie impulsowym (odpowiednio zatozona
zworka) i podaje mase (0 V) na wejscia CTL. W celu zatgczenia lub wylgczenia czuwania
nalezy nacisna¢ i przytrzymac przycisk pilota do momentu ustyszenia sygnatu dzwiekowego
z sygnalizatora alarmowego.

Wyijscie SS steruje przekaznikiem, ktéry w momencie zadziatania podigcza do wejscia +SA
sygnalizatora napiecie +12 V i generuje dzwiek. Wyjscie centrali OUT1 pozostaje podtgczone
przez rezystor 2,2 kQ do masy w sygnalizatorze, dzieki czemu zapewniona jest obecnos¢
obcigzenia na wyjsciu OUT1 i kontrola okablowania podczas sygnalizacji zataczenh i wytgczen
czuwania. Rezystor powinien by¢ umieszczony w obudowie sygnalizatora.

Na rysunku pokazano rowniez prosty sposéb realizacji wskaznika niskiego napiecia baterii
w pilocie (dioda LED podtaczona do wejscia LV).

W centrali CA-6 nalezy zaprogramowac nastepujgce parametry:

OUT1 - alarm na czas (+12 V w czasie aktywnosci wyjscia);

OUT2 — alarm do skasowania (+12 V w czasie aktywnos$ci wyjscia);

OUT3 — wyjscie zasilajgce (+12 V);

OUT4 — wskaznik czuwania (wyjscie typu OC — programowac +12 V w czasie aktywnosci);
OUT5 — alarm do skasowania (wyjscie typu OC — programowac +12 V w czasie aktywnosci);
CTL - zataczanie/wytgczanie czuwania jednej lub obydwu stref (FS 125).
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Rys. 3. Przyktad realizacji zdalnego sterowania centralg CA-6.

5. Dane techniczne

Zasieg komunikacji radiowej w terenie otwartym ...............ceeieeeeeeeereeeiiiiiieeeeeeeeeeennnnns do 300 m
(obecnos¢ przeszkod miedzy nadajnikiem i odbiornikiem zmniejsza zasieg dziatania urzadzenia)

NaPIECIE ZASIHANIA .......cieeiiie e 12 V DC +£15%
Pobor pradu w stanie QOtOWOSCI ........oveveviiiiieee e 20 mA
Maksymalny poboOr Pradu..........oooooi i 40 mA
Dopuszczalne obcigzenie stykow przekaznika (rezystancyjne).............cccccoooe. 2A/124VDC
Zakres regulacji czasu w trybie monostabilnym ... 1-255s
ObcigzalnoSC WYSCIa LV (OC).. ..ot e e e e e e eaneaaes 50 mA
ObCigzalnoSC WYJSCIa SS (OC) ... e e e e e e e e eaes 500 mA
Pasmo CzeStotliWOSCI PracCy ......coooeeeeiiiiieiiiiiie e 433,05-434,79 MHz
Klasa srodowiskowa wWg ENSO130-5......cooiiiiiii Il
Maksymalna WilgotnoSC ..o 93+3%
Zakres temperatur pracy odbiornika ............cccoevviiiiiii e -10 do +55°C
Zakres temperatur pracy nadajnika (pilota)...........cccoeeeeeeiiiiiiiiiiiieee e -10 do +55°C
WYMIAry OBUAOWY .......eeiiiiecceee e e e e e e e e e e e 72x118%x24 mm
Masa 0dDIOINIKA ........oooiii 509

Masa Nadajnika (PHOTA)........uuuueiie e ettt e e e e e e eeaaan e e e e e e e eeesnnnas 309
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Niniejszym SATEL sp. z o.0. deklaruje ze sterownik jest zgodny z zasadniczymi
wymaganiami i innymi wtasciwymi postanowieniami Dyrektywy 1999/5/EC. Deklaracja
zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.eu/ce




SATEL sp. z o.0.

80-172 Gdansk

ul. Schuberta 79
POLSKA

tel. (58) 320 94 00; serwis (58) 320 94 30
dz. techn. (58) 320 94 20; 604 166 075
info@satel.pl

www.satel.pl
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